Likwidacja element6w metalowych z powierzchni badawczych SGGW

Pow_badaw (2)

Przedmiar robot

Lokalizacja: Ustepne, Stawieniec, Zrab, Faki, Pasicka, Za Palac Warto$¢ jednostkowa Wartos¢ ofertowa
edn. | Warto$¢ | Wartos¢ | ilos¢ wg | Wartos¢ Wartosé
Lp. Opis robot Charakterystyka robot J .
P P Tysty Mb/szt netto brutto obmiaru netto brutto
Demontaz, wywéz i utylizacja ogrodzenia 6SZt. prébnych powierzchni
badawczych- siatka stalowa, lesna h=2m x 40mb, stupy drewniane 16szt./ 1
powierzchnig, osadzone w gruncie. Pozycja zawiera identyfikacje w terenie,
Identyfikacja w terenic i roboty demontazowe, reczne zniesienie zdemontowanej siatki na odleglosé
likwidacja ogrodzenia >1km, wywoz i utylizacj¢ zdemontowanych element6éw, uzupelnienie ubytkow
1 probaych powierzchni  |gruntu po zdemontowanych shapach.
badawczych (Gkpl.)
Materiat:
Robocizna: 1 6,00
30szt. pretow x 0,7m x 6 powierzchni = 180szt. pretéw. Pozycja zawiera
oczyszczenie terenu z lezaniny- wg potrzeb, identyfikacje pretow w gruncie z
uzyciem detektora metalu, roboty ziemne- wykop reczny: 0,2m x 0,2m x 0,5m =
. B 0,02m3 x 180szt. = 3,6m3, reczne zniesienie usunigtych pretow na odleglosé
Usunigcie pretow stalowych . o 9 LT
2 ’ >1km, wywoz i utylizacj¢ zdemontowanych elementéw, uzupelnienie ubytkéw
# gruntu gruntu po usunicgtych pretach.
Materiat:
Robocizna: 1 180,00
Razem:
w tym:l Materiat:
| Robocizna:

Sporzadzit:
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