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Lp Kod Opis Jm skindows llo$é robot
1 2 3 4 5 6
14100 Roboty rozbiérkowe
1.1JKNR 4-01 Rozebranie schodéw z kamieni na zaprawie cementowej m3 12,500}
0349-0800
analogia
12,5 m3 12,500
1.2]KNR 4-04 Wywiezienie gruzu z terenu rozbiérki przy mechanicznym zatadowaniu i m3 12,5004
1103-0400 wyladowaniu. Transport samochodem samowytadowczym na odleglo$é 1 km
12,5 m3 12,500
Roboty ziemne
2.1]KNR 2-01 Korytowanie koparkg lekka wyposazona w fyzke do skarpowania z transportem | m3 12,500
0205-0200 urobku samochodami samowytadowczymi na odl.do 1 km. Grunt kategorii llI
(B.l.nr 8/96)
20*1,25*0,5 m3 12,500
Fundament Zelbetowy
3.1|KNR 2-02 tawy fundamentowe Zelbetowe,schodkowe o szerokosci do 2,0 m. m3 12,500}
0202-0500
analogia
20*1,25*0,5 m3 12,500
4400 Roboty nawierzchniowe
4.1]TZKNBK cz. XVI  |Montaz posadzki z plyt kamiennych famanych piaskowiec magurski, ptytowy m2 25,000
0109-0070 grubosci (5-8cm) wraz ze spoinowaniem.
analogia
20*1,25 m2 25,000
JRoboty inne
5.1]JKNR 2-02 Wykonanie i montaz poreczy speiniajacej wymogi dia niepetnosprawnych w m 20,000
1207-0300 standardzie wandaloodpornym z zageszczeniem stupkéw odpowiednio. Stal
nierdzewna, gruboscienna ok. 4 mm, polerowana.
20 m 20,000
Nadz6r
6.1|Kalkulacja Wlasna |Nadzér nad wykonaniem robét budowlanych - % od wartoéci tych robét % 0,015
0,015 % 0,01
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